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Viseur polyvalent pour proth^se totaie du genou d glisse- 
ment. qui est constitu^ par un corps central 1 pr^sentant deux 
partes inf^rieures 2. 3 et. d sa partie sup^rieure. Iat6ralement 
deux supports sym^triques 4. 5 portant des v^rins d vis dont 
les tiges maintiennent d teur extr6mit6 libre une palette confor- 
m6e 20 tandis que cheque tige solidaire d'un bouton de 
manoeuvre ^b se vissant dans le corps du v6rin 10 permet de 
d6placer les pelenes conformtes 20. puis aprds retreit du 
chevelet 21, le mise en place d'un support 35 qui est assur6e 
de le meme manidre que pour le chevalet 21.. ce support 
principal comportant un support r6glable longitudinalement 50 
aesurant le meintien d'une table de coupe 51 muni d une vis 
pointeau 54 permettant le r6glage horizontal de cette table. 
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La pr6sente invention a pour objet un viseur 
perinettant de situer et d'effectuer ensuite les 
diff^rentes coupes n^cessaires pour la mise en place 
d*une prothdse tot ale du genou A glissement tout en 
5 respectant 1* alignement naturel du membre inf6rieur 
consid6r6 • 

De plus, ce viseur peut §tre r6gl6 en tenant 
coinpte du fait qu"il s'agit d'une jambe droite ou gauche 
afin de respecter 6galement la difference de positionne- 

10 ment des jambes consid6r6es et fegalement la xnorphologie 
personnelle du sujet. 

En effet, jusqu'i present ^ le praticien 6tait 
axnene d effectuer, pendant une intervention # de nombreu- 
ses manipulations et des centrales d^licats pour permet- 

15 tre un alignement correct du membre consider 6 , ce qui 

avait pour effet d*augtnenter tr6s sensibleinent la durfee 
de 1' intervention et done les risques encourus par le 
patient surtout lorsqu'il s*agissait de personnes dont le 
systdme cardio-vasculaire n*6tait pas par fait. 

20 ' II y a lieu cependant de remarquer que, si ce 

viseur polyvalent est plus pratiqueroent adapt6 i la 
chirurgie du genou, il peut 6tre utilis6 pour d'autres 
articulations roais en miniaturisant I'appareil, II y a 
lieu de noter que I'on met en place le viseur de I'inven- 

25 tion aprds avoir r6alis6 la coupe de resection tibiale 

permettant ainsi avec cet appareil de rfialigner le membre 
inf^rieur en extension dans son angle naturel. 

Le viseur donne done la lecture directe de la 
dimension de l'6paisseur tibiale r6s6qu6e et permet ainsi 

30 d'effectuer facileroent et avec s6curit6 la coupe 
f6morale. 

Conforro6ment d !• invention, le viseur polyvalent 
pour prothdse totale du genou 4 glissement, est caract6- 
ris6 en ce qu'il est constitu6 par un corps central 
35 pr6sentant deux pattes inf^rieures et, 4 sa partie 

sup6rieure, lat6ralement deux supports sym^triques 
portant des v6rins 4 vis dont les tiges maintiennent 4 
leur extr6mit6 libre une palette conform^e tandis que 
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chaque tige soiidaire d'un bouton de manoeuvre se vissant 
dans le corps du v6rin permet de faire avancer ou reculer 
les palettes conform6es, la partie centrale du corps 
principal servant au guidage d'un chevalet portant sur sa 
face sup6rieure un cadran sectorial et dans sa zone 
inf6rieure sous le cadran sectorial deux trous borgnes 
aux positions angulaires diff6rentes pour la mise en 
place d'une tige tandis que le bras du cadran sectoriel 
porte un trou borgne recevant un bras t61escopique nunx ^ 
sa partie post6rieure d'un aiguille destinfee ^ coop6rer 
avec le cadran sectoriel, cet ensemble servant ^ la mise 
en place correcte au cours de 1 • intervention chirurgicale 
par extension du tibia et du f6mur consid6r6s, puis aprfes 
retrait par soul^vement du chevalet, la mise en place 
d'un support principal qui est assur^e de la mgme manifire 
que pour le chevalet, ce support principal comportant un 
support r6glable longitudinalement assurant le maintien 
d'un 6l6ment ou table de coupe muni d'une vis pointeau 
permettant le r6glage horizontal de la table de coupe par 
rapport aux parties f6roorales ant6ro-post6rieure6 afm 
d' assurer, A travers un saign6e verticale prfivue dans la 
table de coupe, le passage de la lame de scie. 

Suivant une autre particularity de 1' invention, 
chaque v6rin comporte un corps cylindrique comprenant des 
coussinets permettant le d6placement par coulissement de 
chaque tige de v6rin k I'aide du bouton de manoeuvre, ce 
d^placement longitudinal pouvant «tre contr616 par un 
vernier jusqu'4 un jonc forroant butfie. 

Diverses autres caractSristiques de 1' invention 
ressortent d'ailleurs de la description dfetaillfee qui 
suit. 

Une forme de realisation de I'objet de I'lnven- 
tion est representee, A titre d'exemple non limitatif, 

aux dessins annexes . 

La fig. 1 est une vue en perspective du viseur 
polyvalent en cours de montage en vue de 1' utilisation 
corome element d' alignement . 
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La fig. 2 est une vue en perspective du viseur 
au cours de la mise en place de la table de coupe. 

La fig. 3 est une vue, A plus grande 4chelle, en 
partie couple d'un des 616inents du corps principal pour 
la mise en place de ce corps principal sur I'^paisseur 
tibiale r^sSquSe. 

La fig. 4 est une vue de face partielle corres- 
pondant A la fig. 3. 

La fig. 5 est une 616vation de face d*une partie 
de l*616inent d*aligneroent • 

La fig. 6 montre en 6l6vation l*une des tiges de 
l*616nient d ' aligneinent sur le plateau tibial r£s6qu6. 

La fig. 7 montre, en 6l6vation, 1 'autre tige 
d'alignement pour la partie f6morale. 

La fig. 8 est une 616vation lat6rale du plateau 
de coupe avec son dispositif de r^glage. 

La fig. 9 est une coupe-616vation d'un des 
616nients de la table de coupe. 

Le viseur polyvalent se compose de plusieurs 
6l6inents juxtaposables entre eux. La partie centrale ou 
pidce principale est compos&e d'un corps fixe 1 (voir 
fig. 4) qui pr6sente deux pattes inf^rieures 2, 3 venant 
se placer centre la surface terxninale de l'6paisseur 
tibiale r6s6qu6e. Ce corps principal presenter sa 
partie sup^rieure lat6ralement , deux supports sym^triques 
4, 5 portant deux v6rins A vis 6, 7. 

Comme on peut le voir A la fig. 3, chaque v6rin 
est constitu^ d'un corps cylindrique 10 qui guide, par 
des coussinets 11, 12, une tige 13 pr6sentant un collet 
14 contre lequel prend appui 1 'extr6iiiit6 cylindrique 15 
d'un bouton de manoeuvre 16 se vissant par sa partie 
ext6rieure filet6e 15a dans un taraudage 10a du corps 
cylindrique 10. L'avance de la tige 13 peut 6tre contrfl- 
16e par le praticien au rooyen d'un vernier 17. 

Finalement, il y a lieu de noter que chaque tige 
de v6rin 13 est munie d'un jonc 18 formant but6e lorsque 
ce jonc arrive contre le bouton de manoeuvre 16. 
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L'extr6roit6 libre 13b de chaque tige 10 porte une palette 
conformfee 20 venant prendre appui centre la partie 
inf6rieure bomb^e du f§mur consider* c'est-A-dire au 
sominet des condyles f^moraux. 

Lorsque ce corps central est mis en place, le 
praticien peut ais^ment engager, par coulissement , un 
chevalet 21 (voir fig. 5) sur la partie 6vid6e la du 
corps principal 1. En effet, le chevalet comporte une 
partie de guidage 21a prfivue A cet effet. 

De plus, le chevalet prfisente, A sa partie 
arridre, deux trous borgnes 22, 23 dont le rftle sera 
expliqu^ plus loin* 

Finalement, le chevalet pr6sente, sur sa surface 
sup^rieure horizontale, un cadran sectoriel 24 marqu6 
gauche droite et donnaht des valeurs angulaires linites. 

II est pr6vu, sur la partie sup6rieure du cadran 
sectoriel 24, & sa partie arri^re, un trou borgne 25 
permettant la mise en place d'un t^ton 26 pour une barfe 
t^lescopique 27 destin6e & indiquer 1' angle fonn6 par le 
viseur consid6r6 par rapport au corps principal 1 de 
fagon h reporter 1 * alignement correct du tibia T coinpte 
tenu de la position du f6xnur F (voir fig. 1) . 

Suivant qu'il s'agit de la jambre droite ou de 
la jambe gauche, une deuxidme barre tfrlescopique 30 est 
engag6e soit dans le trou borgne 22 soit dans le trou 
borgne 23 pour un alignement correct du tibia T consid6r6 
et d6jc^ r6s6qu6 (correction de la position du tibia T par 
16gdre Elongation) • 

Lorsque ces operations de rep^rage et d* aligne- 
ment ont 6t6 faites, le praticien peut alors situer 
exactexnent la coupe qu'il doit effectuer sur le sonunet 
des condyles f6znord\ix considfirfes mais il y a lieu de 
noter que, dans certains cas, et afin d' assurer, par 
1' intenn^diaire d*une palette conform6e 20 (voir fig. 1), 
un parfait posit ion neroent du f6inur F, on peut placer ^ 
I'int^rieur du corps cylindrique 10 des v6rins L ressort 
ou 616inents 61astiques quelconques permettant de 
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rattraper tout angle de jeu pouvant venir soit des cotes 
de tolerance de fabrication soit au contraire de certains 
jeux dus ;i une usure du genou consid6r6 et 6galement 
I'usure de certains ^l^ments du viseur polyvalent. 

Conune on peut s'en rendre compte la fig. 1, la 
mise en place des pattes ihf^rieures 2, 3 du corps 
principal 1 et la mise en concordance des palettes 
conforin^es 2 0 centre le sommet des condyles fSmoraux 
consid6r6s s'effectuent par r^glage des v6rins 6, 7 en 
vissant ou d6vissant plus ou moins A I'aide du bouton de 
manoeuvre 16 les tiges 13 portant chacune une palette 
conform^e 20. 

Lorsque I'appareil ainsi constitu6 est en place 
et que les ^l^ments f6mur F et tibia T sont r6alis^s, le 
praticien enldve A ce moment le chevalet 21 avec les 
tiges t61escopiques 21, 30.dont la longueur peut 6tre 
r6gl6e par d^vissage des Serous 27a, 30a. Comme cela est 
visible sur la fig. 1, la position par rapport au cadran 
sectoriel 24, est donn6e par 1' aiguille 27b de la tige 
27. 

Lorsque l*616roent d'alignement est retire, le 
praticien met alors en place la table de coupe qui est 
constitu6e par un support principal 35 (voir fig. 8) qui 
porte, par 1 • interm6diaire d'une tfite 36 perc6e de canaux 
ext^rieurs 38, 39 et d'un canal taraudS 40, d'une part, 
des tiges de guidage 41, 42 et, d'autre part, une vis 43 
d tdte de commande 44. 

Ainsi, on peut, du fait de la vis 43 et des 
tiges 41, 42, guider parfaitement un plateau 45 qui 
coulisse aisdroent par rapport au support principal 35, ce 
dernier 6tant solidaire de la partie centrale du corps 1 
par engagement de la cavit6 35a pr^vue sous le support 
principal 35. 

La table de coupe est constitute par un support 
50 maintenant la table proprement dite 51 par emmanche- 
ment mdle, femelle de la table 51 sur le support 50. 
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Finalement, il y a lieu de remarquer que la 
table comporte une saign6e verticale 53 et une vis 
pointeau 54, la saign6e permettant le passage de la lame 
pour scier les parties £6inorales ant6ro-post6rieures 
apr&s un rfeglage horizontal A I'aide de la vis pointeau 

Pour r6sumer, il y a done lieu d'lndiquer que le 
praticien, apr6s avoir effectu6 une coupe d'ouverture 
d6velopp6e norma le du genou pour ^carter les muscles et 
autres, pratique d'abord la coupe du tibia pour foriner un 
plateau tibial et met alors en place le corps principal 1 
puis, i I'aide du v6rin 6, 7 qui dfiplace les palettes 
con£orm6es 20, ce corps principal est fix6 d'une mani^re 
correcte et I'on obtient en mfime temps une pouss6e sur le 
15 tibia 7 pour le r6alignement du membre inf6rxeur. 

La mise en place de 1* ensemble des dispositifs 
de la fig. 1 formant le viseur permet au praticien de 
verifier la position angulaire naturelle du f6mur. 
Lorsque ce travail est effectu6 l'6l6ment d'alignement 
20 est d6mont6 et le praticien monte alors la table de coupe 
des fig. 8 et 9 sur le corps principal 1 comme expliqu6 
ci-dessus. 

Apr6s avoir effectu6 un r^glage correct de cette 

table de coupe, en particulier en utilisant la vis 

2 5 pointeau 54 en prenant appui sur le f6mur pour la mise A 
niveau de la table de coupe 5l le praticien s* assure du 
bon emplacement de la saign^e verticale 53 A travers 
laquelle doit passer la scie permettant la resection de 
l'616ment femoral ant6ro-post6rieur de fagon A obtenir 

30 une coupe franche pour la raise en place tr*s rapidement 
pour la procedure chirurgicale habituelle de la prothdse 
definitive formant le genou reconstitu*. 

Bien entendu, 1* ensemble des 616inents sus- 
d6crits^ aussi bien les 616ments de guidage que les 

35 616ments de coupe, sont r6alis6s dans des matferiaux 

parfaiteroent st6rilisables par exemple de I'acier inoxy- 
dable. 
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REVENDICATIONS 
1 - Viseur polyvalent pour proth^se totale du 
genou ^ glissement, caract6ris4 en ce qu'il est constitu^ 
par un corps central (1) pr^sentant deux pattes inf^rieu- 
res 12, 3) et, A sa partie sup^rieure, latfiralement deux 
supports sym^triques (4, 5) portant des v6rins A vis dont 
les tiges maintiennent A leur extr6niit6 libre une palette 
conform^e (20) tandis que chaque tige solidaire d*un 
bouton de manoeuvre (16) se vissant dans le corps du 
v6rin (10) permet de faire avancer ou reculer les palet- 
tes conforxn^es (20)^ la partie centrale du corps princi- 
pal (1) servant au guidage d'un chevalet (21) portant sur 
sa face sup6rieure un cadran sectorial (24) et dans sa 
zone inf^rieure sous le cadran sectoriel (24) deux trous 
borgnes (22, 23) aux positions angulaires diff^rentes 
pour la mise en place d'une tige (30) tandis que le bras 
du cadran sectoriel (24) porte un trou borgne (25) 
recevant un bras t^lescopique (27) muni A sa partie 
post6rieure d'un aiguille (27b) destinfee A coop6rer avec 
le cadran sectoriel (24), cet ensemble servant A la mise 
en place correcte au cours de 1* intervention chirurgicale 
par extension du tibia et du f^mur consid^r^s, puis aprds 
retrait par souldvement du chevalet (21) , la mise en 
place d*un support principal (35) qui est assur^e de la 
mSme mani^re que pour le chevalet (21), ce support 
principal comportant un support r^glable longitudinale- 
ment (50) assurant le maintien d'un £16ment ou table de 
coupe (51) muni d'une vis pointeau (54) permettant le 
r6glage horizontal de la table de coupe par rapport aux 
parties f ^morales ant6ro-post6rieures afin d* assurer, A 
travers un saign6e verticale (53) pr^vue dans la table de 
coupe (51), le passage de la lame de scie. 

2 - Viseur suivant la revendication 1, caract6- 
ris6 en ce que chaque v6rin (10) comporte un corps 
cylindrique comprenant des coussinets (11, 12) permettant 
le d^placement par coulissement de chaque tige (13) de 
v6rin A I'aide du bouton de manoeuvre (16), ce 
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d^placement longitudinal pouvant 6tre contrdl^ par un 
vernier (17) jusquM un jonc (18) forniant but6e. 

3 - Viseur suivant I'une des revendications 1 et 
2, caract6ris6 en ce qu'il est pr6vu pour coxnpenser les 
jeux de v6rins (10) un 616inent ^lastigue maintenant 
fermement les tiges (13) en position choisie en 6vitant 
ainsi tous jeux des palettes conform^es (20) pour situer 
correctexnent la table de coupe (51) avant le sectionne- 
ment des parties f6niorales ant6ro-*post6rieures. - 
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